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1 RECOMENDACOES AO TECNICO INSTALADOR

Verifique primeiramente se o movimentador adquirido esta de acordo com o portao a ser
automatizado, quanto ao tamanho e modelo.

0O movimentador pode ser instalado tanto no lado direito como no esquerdo, sendo
necessario ter uma fonte de energia proxima.

Verifique se a estrutura do portao esta em boas condicées de funcionamento manual, para
isso, movimente o portao abrindo e fechando, sem exercer forca para o percurso. Analise se o
mesmo esta sem atrito, nao esta torcendo, se esta com o peso adequado e livre para ser
automatizado.

Nao é recomendado automatizar portoes que possuem portas centrais, caso ocorra, sempre
operar com a porta central trancada.

Se estas condicoes nao forem atendidas, o portao devera ser revisado, melhorando assim
sua condicao para automatizar.

Apos a instalacao assegure-se que o mecanismo do movimentador esteja adequadamente
ajustado e quando em operacao (movimento) nao colida com outros objetos. Também
assegure-se que partes do portao nao estendem-se até caminhos publicos ou ruas.

De acordo com a legislacao vigente e para maior seguranca, € obrigatério o uso de
FOTOCELULA no movimentador da JFL (fotocélula ndo acompanha o produto).
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2 ADVERTENCIAS

Nao utilize o equipamento sem antes ler o manual do usuario. A instalacdo
incorreta pode ocasionar ferimentos graves.

Este equipamento é de uso exclusivo para automacao de portées.

Todos os dados referidos neste manual sdo meramente informativos. Estdo
reservadas todas e quaisquer alteragoes técnicas ao produto sem aviso prévio.

> B> >

Este aparelho ndo se destina a utilizacdo por pessoas com capacidades fisicas,
sensoriais ou mentais reduzidas, ou por pessoas com falta de conhecimento, a
menos que tenham instrucdes referentes a utilizacao do aparelho ou estejam sob
a supervisdao de uma pessoa responsavel pela sua seguranca. Recomenda-se que
criangas nao tenham nenhum contato com o aparelho.

Para manutencao do equipamento, é obrigatério o uso de pecas originais, caso as
pecas trocadas nao sejam originais, a empresa nao se responsabiliza pelos danos
ou acidentes causados, isentando-se de todos os problemas gerados.

A manutencao devera ser feita exclusivamente por técnicos autorizados. Entre
em contato com a revendedora onde adquiriu seu movimentador.

Para maior seguranca durante a utilizacdo, & obrigatorio a instalacao de
fotocélulas (fotocélula nao acompanha o produto).

Qualquer descumprimento destas orientagcoes gera automaticamente a perda da
garantia e assim a JFL se ausenta de qualquer responsabilidade pelo
movimentador.

> BB B P

Estas caracteristicas obedecem a Portaria do INMETRO 371, norma do ABNT IEC 60335-
1:2010/IEC 60335-2-103.
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3 ACESSORIOS QUE ACOMPANHAM O MOVIMENTADOR

- 1 movimentador eletronico deslizante;
- 2 controles;

- Acessorios para fixacao;

- Manual do Instalador;

- Kit de Instalacao;

- 2 Chave de liberacao.

DESCRICAO DR-100 LITE
Tensao de entrada 127 / 220 Vc.a.
Frequéncia 60Hz
Poténcia 127 Vc.a.-342 W

220 Vc.a.-308 W

Classe de Construcao

Grau de Protecao IPX4

Ciclos de Operacao 15/HORA
Rotacao 1475 RPM
Reducao 1:25
Tempo de Abertura 10.33 seg*
Peso 6,2 Kg
Peso Operacao 250 Kg
Temperatura Minima de Trabalho -5°C
Temperatura Maxima de Trabalho 40°C

* Tempo de abertura/fechamento para portao de 3 metros, variando de acordo com o peso, estado do portao a
ser automatizado e desaceleracao utilizada.

A
A

AVISO: Para sua seguranca, esteja seguro da temperatura de trabalho adequada.

AVISO: 0 tamanho maximo do Portao (largura) € compativel com a acao da fotocélula.

Ferramentas necessarias para instalacao e manutencao do equipamento:

— Lixadeira, chave fixa, chave allen, nivel, maquina de solda, esquadro, arco de serra, trena,
chave de fenda, chave phillips, alicate universal e alicate de corte.

— Temperatura de trabalho - 5°C a 40°C.
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4 INSTALACAO DO MOVIMENTADOR

1° Verifique se o piso em que o equipamento sera sobreposto é resistente o suficiente para
que o0 mesmo possa ser parafusado, nivelado e que nao tenha acimulo de agua.

Teste se o curso do portao esta sem falhas. Para testar abra-o ao maximo e depois feche-o.
Se nao houver “travadas” durante a abertura e o fechamento prossiga, caso haja, repare.

|h#

2° Providencie um ponto de energia interrompido por um disjuntor de 10A proximo de onde o
movimentador sera instalado.

ot

3° Para a instalacao do movimentador deslizante é necessario uma base de concreto ou uma
base metalica para a fixacdo do mesmo. A base deve ter uma medida minima conforme
mostra a imagem. E importante que a base fique com sua superficie na mesma altura dos
trilhos e aproximadamente 25 mm de distancia da folha do portao.

15 cm

.4_..A/30'Cm

18,7 cm
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4° Conforme a base foi feita, posicione o movimentador em cima da mesma com o lado da
engrenagem virado para a folha do portao, conforme imagem abaixo. Marque os quatro furos
conforme as furacoes da base do movimentador e faca os furos de acordo com a medida dos
parafusos que acompanham o kit do movimentador. Com as furacoes feitas, coloque as
quatro buchas que acompanham o kit, posicione o movimentador em cima das furacoes
realizadas e aperte os parafusos.

Folha do portao

VISTA LATERAL

/ Base de concreto

25 mm

Atencéo:
0 movimentador devera ficar aproximadamente 25 mm de distancia da face da
folha do portao.
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5° Com o movimentador fixado a base e o portao fechado, posicione a cremalheira acima da
engrenagem do movimentador de modo que fique a 2 mm de distancia entre eles, como
mostra a imagem abaixo.

2mm

6° Apos o movimentador estar devidamente preso e alinhado:

- Solde a cremalheira na folha do portao

- Observe se a cremalheira esta alinhada.

ALINHAMENTO EM PERCURSC

|/
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7° Através da “chave de liberacao” deixe o movimentador livre para testar sua articulacao. O
portao deve se deslocar livre e suavemente pelo trilho. Revise se 0 movimentador esta bem
preso e firme evitando vibracao do mesmo.

- Verifique se a TRAVA esta atuando. Caso a TRAVA nao atue o portdo ndao movimentara.

OBS: Retire a CHAVE DE LIBERACAO apés “DESTRAVAR” o movimentador.

- O portao deve deslocar sem esforco.

<=
DESLOCAMENTO
up
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8° Utilizando o kit de instalacao (Kit ima e parafuso) fixe o kit Ima na cremalheira observando
sua posicao operacional, ou seja, nas extremidades. Os kit's ima devem estar em posicoes
em que a folha do portao abranja a posicao totalmente aberta ou fechada. Para a
movimentacao da folha do portao completa sera necessario destravar o movimentador
conforme imagem presente no 7° ponto.

PARAFUSOS

" DEFIXACAO

9° Com o movimentador “destravado” articule o0 mesmo até que os imas de fim de curso
(instalados na cremalheira) estejam posicionados corretamente junto aos sensores de fim de
curso, ou seja, portao totalmente aberto ima préoximo ao sensor aberto, portao totalmente
fechado ima proximo ao sensor fechado.

SENSOR SENSOR
FECHADO ABERTO

www.rig.ind.br




VISAO DE CIMA

SENSOR FECHADO IMA MOVIMENTADOR FECHADO

OBS.: Para facilitar o posicionamento do final de curso (aberto ou fechado) pode-se alimentar
o0 movimentador e verificar pelo led FCF (fim de curso FECHADO) e FCA (fim de curso
ABERTO).

IMA DE MOVIMENTADOR
ABERTO
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5 SISTEMA DE DESTRAVAMENTO

Em caso de falta de energia elétrica, o0 movimentador possui um modo de destravamento
proprio. Para usar manualmente, € necessario utilizar a chave de liberacao que acompanha o
kit. Insira a chave de liberacao no local sinalizado na tampa e gire-a no sentido anti-horario,
apos seu destravamento movimente a tampa até seu limite assim o portdo podera ser
movido manualmente. Para voltar ao modo automatico retorne a tampa na posicao original
(fechada) e gire horario até o fim.

SUGESTAO:

S ~
Para uma maior seguranca, guarde a chave de “LIBERACAO” em local seguro.
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6 PLACA DE COMANDO
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6.1 PARTES INTERNAS DA PLACA:

A - Conectores AC-AC alimentacao 100/240 Vc.a. @ 60 Hz;

B - Conector CM - Conexao do Comum do Motor;

C - Conector FC - Conexao do Motor para Fechamento;

D - Conector AB - Conexao do Motor para Abertura;

C - D - Conectores Capacitor - Conexao do capacitor do Motor; (Ligacao realizada em
paralelo aos fios de abertura e fechamento do motor);

E - Conectores 12V e GND - Saida auxiliar 12 V c.c. @ 100 mA;

F - Conector FCF-FCA - Conexao Fins-de-curso;

G - Conector BOT - Entrada para Botoeira Externa (NA);

H - Conector FTC - Entrada para Fotocélula (NF);

I - Chave Dip Switch Pausa - Programacao Fechamento automatico;

J - Chave e Led Aprender - Aprendizado de Controles;

K - Jumper Parada e Jumper Micros - Programacao de parada e programacoes entradas Fim-
de-Curso NA ou NF.

L - Led Fim de Curso - Indicador de Fim-de-curso.

AVISO:
A Antes de acessar a placa eletronica, desligue a rede elétrica do equipamento.
Este procedimento somente devera ser realizado por técnicos qualificados.

ATENGAO:
AA instalacdo da Fotocélula é OBRIGATORIA para o funcionamento do
equipamento.
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AVISO:

Elétrica (a base e caixa sao isolantes elétricos), conforme indicado na figura

f Quando for fazer a instalacao, utilizar a passagem indicada abaixo para Rede

abaixo:

ENTRADA REDE
ELETRICA

ENTRADA REDE
ELETRICA

PASSAGEM

REDE ELETRICA

7 PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

- Tensao de Alimentacao:100/240 Vc.a. 60Hz;
- Saida auxiliar 12 Vc.c.;

- Tempo de pausa programada por Dip Switch;
- Entrada para fotocélula*;

- Entrada para botoeira;

- Led indicativo para FCA e FCF;

- Programacao de até 30 controles;

- Fins de Curso NA/NF programavel.

*Fotocélula vendida separadamente.
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8 MODO DE INSTALACAO DA PLACA

Para a correta instalacao da Placa de Comando e Motor, siga os seguintes passos:

AVISO:
A Antes de acessar a placa eletronica, desligue a rede elétrica do equipamento.
Este procedimento somente devera ser realizado por técnicos qualificados.

8.1 LIGACOES DA REDE AC E DO MOTOR:

REDE MONOFASICA 127 / 220 V.c.a

REDE ELETRICA o [uuomosy
MONOFASICA ® g
& s

Capacitor

ow | o

® CM - comum
AB - sentido abertura

. . FE - sentido fechamento
0BS.: Nao existe polaridade para  OBS.: O capacitor a ser utilizado

ligacdo da rede elétricaaplaca  dependera da especificacio do motor.

7

O0BS: Para maior protecao do sistema é
recomendado a utilizacado de ATERRAMENTO.

8.2 FOTOCELULA (SENSOR DE BARREIRA)

A Fotocélula tem a finalidade de aplicar a funcao ANTIESMAGAMENTO, trazendo protecao e
seguranca.

Ela atua durante o processo de fechamento do movimentador, onde se obstruido a
Fotocélula o movimentador é parado e tem seu sentido revertido para abertura.

Para realizar a instalacao posicione o receptor e o transmissor a aproximadamente 70 cm do
solo. Certifique-se que o receptor e o transmissor estao devidamente alinhados para que
funcionem corretamente. A saida NF da fotocélula deve ser ligada na entrada FTC da Placa
de Comando QC-100 e o comum (CM) no GND.

OBS: Deve-se destacar que quando nao existir fotocélula a Placa de Comando QC-100 nao
obedecera a agao de fechar o movimentador. (fotocélula nao acompanha o produto.)
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~ s

LIGACAO FOTOCELUILA

Yol — R)(g_l TX
OO & &2
®8EI I[_cm]|NE
e

OO

d

Obs.: Verifique a polaridade da alimentacao do
transmissor e receptor. Use o contato NF e CM para

12vjeMofFCFiFcalBOT]FTC

ligar ao QC-100.
£ Distancia Minima: 1,30m
8 € >
2 )
Q ATENGAO: )
A instalacao da Fotocélula (Sensor de barreira) € OBRIGATORIA para a Placa de
Comando funcionar.

8.3 DEFINICAO DO TIPO DE FIM DE CURSO (NA ou NF)

A Placa de Comando permite escolher qual tipo de fim de curso a ser usado, podendo ser do
tipo normalmente aberto (NA) ou normalmente fechado (NF).

A escolha é feita através do JUMPER MICROS, para o qual se define:

-FIM DE CURSO FECHADO (NF): JUMPER MICROS ABERTO;

-FIM DE CURSO ABERTO (NA): JUMPER MICROS FECHADO.

O Led fim de curso piscando rapido indica que o fim de curso fechado (FCF) esta acionado, o
Led piscando lento indica que o fim de curso aberto (FCA) esta acionado, o Led aceso direto
indica que FCA e FCF estao acionados simultaneamente.

LIGACAO FIM DE CURSO

FCA

o0
) [C|aND|
O Llrer

OBS:
Jumper MICRO fechado: Usar fim de curso NA.
Jumper MICRO aberto: Usar fim de curso NF.
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Caso o Led esteja aceso direto, a placa de comando nao funcionara. Verifique o JUMPER
MICROS.

8.4 CADASTRAMENTO DOS TRANSMISSORES

A Placa de Comando permite cadastrar até 30 controles (JFL). Para efetuar o cadastramento
deve-se ligar a rede elétrica do equipamento, obedecendo as instrucoes de seguranca e:
1-Mantenha pressionada uma das teclas do controle remoto (este processo é indicado para
impedir que dispositivos que trabalhem em mesma frequéncia e codificacao sejam
cadastrados de forma indevida durante o processo);

2-Pressione e solte a tecla APRENDER na Placa (led Aprender acende por 2 segundos
indicando a gravacao).

Se desejar programar outra tecla ou outro controle remoto, repitas os passos 1 e 2.

Observacoes:

-Controles remotos usados podem ser HOPPING CODE (JFL ou coédigo aberto) ou ROLLING
CODE na frequéncia de 433.92 Mhz. Assim se tornando compativel com controles disponiveis
no mercado, desde que operem nestas especificacoes.

- Caso grave mais controles que a capacidade maxima (30) sera cadastrado nos primeiros
controles cadastrados.

8.5 COMO APAGAR 0S TRANSMISSORES DA MEMORIA

A Placa de Comando permite apagar todos os transmissores cadastrados em sua meméoria.
Para apagar os transmissores da memoéria pressione a tecla “APRENDER” na Placa por
aproximadamente 7 segundos, assim que os leds FCA e FCF piscarem libere a tecla. Apos os
leds FCA e FCF pararem de piscar o processo estara finalizado e todos os transmissores
apagados.

Caso a tecla “APRENDER” seja liberada antes dos 7 segundos, o procedimento sera
interrompido, mantendo os dados da memoria.

8.6 MODOS DE ACIONAMENTO

A Placa de Comando QC-100 pode ser acionada de 2 formas:

1) Usuario:

Através de acionamento realizado por controle remoto ou botoeira, que podem ocorrer para
abrir ou fechar o movimentador;

2) Automatica:

Se configurado o tempo de Pausa e o movimentador se encontrar aberto (no meio do
percurso ou totalmente aberto), quando finalizado a contagem do tempo de Pausa definido,
o movimentador sera fechado automaticamente.

8.6.1 FUNCIONAMENTO DO CONTROLE:

Apods ter o controle cadastrado na Placa de Comando, o mesmo ja pode ser utilizado. Cada
botao do controle é cadastrado de forma independente, ou seja, cada botao pode ser
utilizado em movimentadores diferentes ou no mesmo. Ao apertar o botao do controle, note
que o led aprender acendera indicando a recepcao de frequéncia. O controle funciona até 30
metros de distancia da Placa QC-100. Para abrir ou fechar seu movimentador, pressione o
botao correspondente ao movimentador desejado por aproximadamente 1 segundo.

iy ATENCAO:
Q Cuidado para nao apertar mais de um botao simultaneamente, sempre realize um
processo de cada vez.
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Imagem meramente ilustrativa

8.6.2 BOTOEIRA
Uma botoeira pode ser usada para abrir e fechar o movimentador de acordo com a figura:

Botoeira
@ @@ 8 @@
010 01010/0)
oo
1 2U[BNDFCFIFCA/BOT|FTC

Obs.: Utilizar botoeira
com contato NA

8.6.4 PROTECAO DO SISTEMA (TIME OUT)

Esta funcao tem por finalidade limitar o tempo em que o movimentador ficara acionado no
processo de abertura ou fechamento.

Caso o movimentador utilizado nao reconheca o Fim de Curso, o motor fica acionado
constantemente o que acarreta aquecimento do motor causando possiveis danos. Neste caso
a Placa de Comando QC-100 atua desligando o motor apos o tempo de 60 segundos, assim
protegendo o movimentador de danos ou reducao de sua vida util.

9 MODO DE OPERACAO (FUNCAO PARADA)

A Placa de Comando possui dois modos de operacao:

1) Modo ABRE-FECHA.

Este modo a Placa de Comando opera somente com reversao. Quando desabilitado PARADA,
ao receber um acionamento durante processo de abertura ou fechamento o movimentador
reverte o seu sentido de operacao, ou seja, se 0 movimentador estiver abrindo e receber um
comando durante o seu percurso ele ira parar e reverter o seu sentido, vindo a fechar
novamente. Para ativar este modo deve-se manter o Jumper PARADA aberto.

2) Modo PARADA.

Este modo a Placa de Comando opera com parada, permitindo abertura parcial do portao,
parando o mesmo em qualquer ponto do percurso quando estiver abrindo ou fechando.
Quando habilitado PARADA, ao receber um acionamento durante processo de abertura ou
fechamento o movimentador para e retorna a funcionar quando realizado novo acionamento,
ou seja, se 0 movimentador estiver abrindo e receber um comando durante o seu percurso
ele ira parar e permanecer neste ponto até que receba novo acionamento, vindo a fechar
novamente. Para ativar este modo deve-se manter o Jumper PARADA fechado.

OBS.: Caso funcao PAUSA estiver habilitada e houver a parada do movimentador no percurso
de abertura, sera realizado o fechamento automatico apods zerar o contador do tempo
definido.
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10 FECHAMENTO AUTOMATICO (PAUSA)

A Placa de Comando possui o modo de fechamento automatico onde se pode ajusta o tempo
que o movimentador permanecera aberto, isto é, quando acionado o fim de curso de
abertura ou até mesmo durante uma parada no meio do percurso de abertura (se habilitado
Modo PARADA) se definido tempo para esta funcao sera realizado processo de contagem
deste tempo e realizado o fechamento automatico do movimentador quando contador
chegar a zero. Para selecionar entre os tempos de 0, 10, 30 e 40 segundos utilize a chave
Dip Switch PAUSA has seguintes posicoes de programacao:
-Na posicao “0”, a funcao de fechamento automatico é desabilitada;

-Na posicao “1”, apos 10 segundos do movimentador ser aberto, o mesmo sera fechado;

-Na posicao “2”, apos 30 segundos do movimentador ser aberto, 0o mesmo sera fechado;

-Na posicao “3”, apos 40 segundos do movimentador ser aberto, 0 mesmo sera fechado.

11 RECOMENDACOES AO USUARIO

A manutencao somente devera ser feita por um técnico qualificado. Verifique periodicamente
a instalacao, tais como: cabos, molas e partes que se movam. Verifique se ha sinais de
desgastes em qualquer parte do produto. Existindo algum problema, chame um técnico
qualificado. Qualquer problema por menor que seja, pode causar acidentes.

Mantenha o controle remoto fora do alcance das criancas. Tenha cuidado com o portao em
movimento e mantenha as pessoas longes até que o equipamento tenha concluido todo o
seu percurso. Para obter uma maior seguranca, € obrigatério o uso do conjunto de
fotocélulas.

PERIGO:
A Para uma possivel operacao de manutencao ou limpeza, desconecte o aparelho
da alimentacao.

ATENCAO:
Nao utilizar o equipamento sem a tampa de protecao.

ATENCAO:
A Nao permita que criancas brinquem com controles fixos. Manter os controles
remotos longe das criancas.

ATENCAO:
A Frequentemente examine a instalacao e sinais de desgastes ou danos nos
cabos.

A RECOMENDAGAO:
Guarde seu manual para futuras consultas.

A RECOMENDAGAO:
Nao retire a etiqueta relativa ao INMETRO.
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Seguranga

C

SENAI  Compulsério

-‘- Este produto é homologado pelo INMETRO

INMETRO

GARANTIA

A JFL Equipamentos Eletronicos Ind. Com. Ltda. garante este aparelho por um periodo de 2 (dois) anos a
partir da data de aquisicao, contra defeitos de fabricacao que impecam o funcionamento dentro das
caracteristicas técnicas especificadas do produto. Durante o periodo de vigéncia da garantia, a JFL ira
reparar (ou trocar a critério proprio), qualquer componente que apresente defeito.

Excetuam-se da garantia os defeitos ocorridos por:
- Instalacao fora do padrao técnico especificado neste manual;

- Uso inadequado;
- Violacao do equipamento;
- Fendmenos atmosféricos e acidentais.

A visita de pessoa técnica a local diverso dependera de autorizacao expressa do cliente, que arcara com as
despesas decorrentes da viagem, ou o aparelho devera ser devolvido a empresa vendedora para que seja
reparado.

JFL EQUIPAMENTOS ELETRONICOS IND. E COM. LTDA.

«——-\ CNPJ: 86.527.934/0001-00
Rua Joao Mota, 471 - Jardim das Palmeiras
CEP 37.540-000 - Santa Rita do Sapucai / MG
Fone: (35) 3473-3550

AUTOMATIZADORES www.jfl.com.br

1.8.548 - MANUAL DO INSTALADOR SERIE 100 (RLG) - REV.: 00 27/07/2020
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